m \

V7* sluno robotics &:



Nasadte roboty




1]

9] ®

T 200% 1 40 - 80% 1 50%

Zvyste produktivitu Redukce podilu Zkrdceni doby
vychystavani

lidské prdce pripravy zbozi




Autonomni roboti

Zkracuji prostoje a zrychluji prepravu ve
skladu

Setii persondlni ndklady, prevdazi zbozi bez
obsluhy

Nasazenije mozné bez Uprav prostor skladu
nebo provozu

Jak to funguje?

Hlavnivyhodou AMR je transport materidlu
a zbozi bez dohledu obsluhy. Robot preveze
zasilku ze skladu do mista uréeni, af to bude
expedice nebo vychystavaci stanice. Cim vice
vykonanych operaci, tim rychlej$i ndvratnost
investice.

Robot pFijede na misto nakladky, nechd se nalozit
nebo sdm prevezme ndklad (regdl, pfepravka) a
presune se kdalsi naklddce nebo kexpedici. Sém
si najde nejkratsi cestu a vyhne se prekdzkamii
lidem. Robot pracuje az 9 hodin bez prestavky.
Robot se sém odjizdi nabijet.






Roboti pro transport
palet

Automatizuji pfevoz a manipulaci s paletami

Diky soustavé senzorU je manipulace velmi
presnd, poradisi snepresné umisténymi
paletami

Potfebuji mensi manipulaéni prostor nez
vysokozdvizny vozik

Jak to funguje?

Robot pro transport palet nahrazuje skladnika
sjestérkou nebo s paletovym vozikem. Bézné
zvlddd europaletu, uveze i paletu do rozméru
1,2 x 1 m a rdzné pfepravni boxy do hmotnosti
1300 kg. Ve zvedne az do vysky 1,2 m a pfesné
usadi diky sofistikovanému polohovacimu
systému.

Neni nutné fesit stavebni Upravy, robot se
pFizpUsobi stavajicimu skladu a provozu.
Bezpecné funguje vbézném provozu se skladniky,
jestérkamiis dalSimi roboty.






3 Jak to funguje?

Tridici roboti umi fyzicky rozt¥idit produkty nebo
NG & L) r 4 ° ’v , o Ve
Trl d I c I ro bonlnl bali¢ky podle zadanych parametrd a vytvorit
z jednotlivych polozek ucelenou doddvku nebo
naopak z hromadné doddavky vytfidit
jednotlivé polozky.
Redukuji mnozstvi rutinni préce lidi

Robot ¢ekd v misté nakladky na balicek a

Eliminuji veskeré chyby tfidéni zdsilek informaci, kam ho mé odvést. Po naskenovéni
&arového nebo QR kédu a nalozeni bali¢ku se
Zé&sadné zvysuji produktivitu vychystévani robot vyddva na misto, kde bali¢ek vylozi a vrati

se k mistu nakladky pro dalsi.
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Plné automatizovany
sklad

Minimalizuje dobu pro vyskladnéni
Optimalizovany pro vychystavaci stanice

Vysoce vykonné feseni pro skladovani
a vychystavani

Jak to funguje?

Cely proces skladovdni se obejde bez lidské
obsluhy. Systém umi automaticky zaskladrovat
a vyskladiovat zbozi v prepravkéch, boxech
nebo kartonech na mista v regdlech. Regdly maiji
konstrukci uzpUsobenou pohybu robotd mezi
jednotlivymi pozicemi.

Roboti se pohybuiji viednom patfe a dopravuiji
zboZikvytahdm. Ty je| ndsledné presunuji
vertikdlné mezi jednotlivymi skladovymi patry a
dopravuji prepravky na ruéni nebo robotické
vychystdavaci stanice.






WES

Optimalizuje procesy na zdkladé aktudlnich
informaci

Vyhodnocuije vsechny informace nezdvisle
na dalsich systémech

Propojuje rizné automatizaéni technologie

Jak to funguje?

Warehouse Execution System ovlddd
automatizaci a roboty ve skladu na zdkladé
informaci z ERP a WMS. Diky tomu nemusite
ménit své stavaijici ERP a WMS. Navic umi
propoijit i dalsi rGzné systémy pro automatizaci
a robotizaci, které jsou ve skladu pouzity. Provoz
optimalizuje tak, aby byla zajisténa maximdlni
produktivita skladu.

Diky vlastnimu vyvoji mGzeme v systému
realizovat i velmi specifické pozadavky
zdkaznika.
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Kontakt

Radim Tvardek Jan Gorzolka
HEAD OF ROBOTICS DEPARTMENT BUSINESS MANAGER
rtvardek@sluno.cz jgorzolka@sluno.cz

+420 605 200 822 +420775 442 844
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